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TO0OO0O  WYMAGANIA OGOLNE

1 WSTEP

1.1  Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania ogodlne
dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem Monitoringu
Placy Zabaw.

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza  specyfikacja techniczna stanowi podstawe opracowania
szczegotowych specyfikacji technicznych (SST) stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu zgodnie z ustawg o zamodwieniach
publicznych i realizacji oraz rozliczaniu rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w ST zawierajg wymagania ogolne, wspodlne dla wszystkich
robét objetych Szczegdtowymi Specyfikacjami Technicznymi na poszczegdlne
asortymenty i nalezy je rozumie¢ i stosowa¢ w powigzaniu z nimi.

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich
zgodnosc¢ z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty pomiarowe dla potrzeb robot oraz wszelkie koszty z tym zwigzane
obcigzajg Wykonawce.

1.4.1 Przekazanie placu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, dziennik budowy i ksiege obmiaru robot oraz jeden
egzemplarz petnej dokumentacji projektowej. Wykonawca winien zapoznac sie z
obiektem prac.

Zamawiajgcy informuje, ze nie dysponuje punktem poboru energii elektryczne;j
i wody dla potrzeb prowadzenia robot.

Wszelkie koszty zwigzane 2z doprowadzeniem wody (np. dowozem
beczkowozami) i energii elektrycznej (np. za pomocg agregatéw pradotworczych)
na plac budowy wraz z kosztami ich zuzycia obcigzajg Wykonawce. Po
zakonczeniu prac Wykonawca jest zobowigzany do naprawy ewentualnych szkéd
powstatych podczas prowadzenia prac. Wszelkie koszty z tym zwigzane
obcigzajg Wykonawce.

1.4.2 Dokumentacja projektowa

Wykonawca otrzyma od Zamawiajgcego cO hajmniej jeden egzemplarz
dokumentaciji projektowej, ST i komplet SST.

1.4.3 Zgodnosc¢ robot z dokumentacja projektowg i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inspektora Nadzoru Wykonawcy stanowig cze$s¢ umowy, a wymagania
wyszczegolnione w choéby jednym z nich sg obowigzujgce dla Wykonawcy tak
jakby byty w catej dokumentaciji.



Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedéw lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu nalezy natychmiast powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru , ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiarow jest wazniejszy od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonywane roboty oraz dostarczone materiaty muszg by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST powinny by¢ uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materiatdw i elementow budowli powinny by¢
jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty
tych cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. Jezeli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony w dokumentacji projektowej i/lub SST to
nalezy przyjg¢ przecietne tolerancje akceptowane zwyczajowo dla danego
rodzaju robot. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sg w petni zgodne z
dokumentacjg projektowg lub SST i wptyneto to na niezadowalajgcg jakos$é
budowli, to takie materiaty i roboty nie zostang zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru . W takiej sytuacji elementy budowli powinny by¢ niezwtocznie rozebrane
i zastgpione innymi na koszt Wykonawcy.

1.4.4 Zabezpieczenie miejsca wykonywania prac

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji umowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robat.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sie, ze jest wliczony w cene umowna.

1.4.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania roboét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia prac
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego. W szczegdélnosci w
okresie trwania prac Wykonawca powinien zapewni¢ spetnienie szczegolnych
srodkow ostroznosci i zabezpieczen przed :

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczen powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pozaru.

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji prac norm okreslonych w

odpowiednich przepisach dotyczgcych ochrony srodowiska obcigzg Wykonawce.

1.4.6 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca  zobowigzany jest  przestrzega¢  przepisbw  ochrony
przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny  sprzet
przeciwpozarowy na terenie budowy i zaplecza, wymagany przez odpowiednie
przepisy. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposdb zgodny =z
odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem o0sOb trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji robét, albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore sg trwale szkodliwe dla otoczenia nie mogg by¢ stosowane do
wykonywania robot. Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
wykonywania robét, a po zakonczeniu roboét ich szkodliwos¢ zanika mogg byé¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Nie dopuszcza sie do uzycia materiatdbw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie
0 stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.



1.4.8 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniami Ilub
zniszczeniem wiasnosci prywatnej i publiczne;.
Jezeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem robét, zaniedbaniem lub brakiem
dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie witasnosci
prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi lub odtworzy
uszkodzong wiasnos¢ w taki sposéb, aby stan naprawionej wiasnosci byt nie
gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.
Wykonawca odpowiada za ochroneg instalacji na powierzchni terenu, urzgdzenia
uzbrojenia podziemnego i pod wodg, takie jak: przewody, rurociggi, kable itp.,
ktérych potozenie byto wskazane przez Zamawiajgcego. Wykonawca powinien
uzyska¢ od odpowiednich wiladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego, dotyczacych
doktadnego potozenia tych urzgdzen w obrebie placu budowy. O zamiarze
przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen Ilub instalacji, badz ich
przektadania Wykonawca powinien zawiadomi¢ ich wiascicieli i Inspektora
Nadzoru, Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
lub zaniedbania uszkodzenia tych instalacji i urzgdzen uzbrojenia terenu.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Zamawiajgcego i zainteresowane wiadze. Koszt naprawy ponosi
Wykonawca.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia lub zniszczenia instalacji i urzagdzen uzbrojenia terenu wykazanych
w dokumentach otrzymanych od Zamawiajgcego.

1.4.9 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Wykonawca robét (kierownik budowy) zobowigzany jest do zorganizowania i
prowadzenia prac zgodnie z przepisami dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny
pracy. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez roboczg dla ochrony
zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie. Wszelkie koszty zwigzane z
bezpieczenstwem i higieng pracy obcigzajg Wykonawce.

1.4.10 Ochronai utrzymanie

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone przed kradziezg i zniszczeniem
oraz przed dziataniem wody : robét, wszelkich materiatéw i urzgdzen uzywanych
do realizacji robét od daty rozpoczecia prac do daty odbioru koncowego.
Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob aby budowla lub jej elementy
byty w zadawalajgcym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Wszelkie zaniedbania Wykonawca musi niezwtocznie usung¢ zgodnie z
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.4.11 Stosowanie sie do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znac¢ przepisy wydane przez witadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane
z robotami i jest odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzegaé praw
patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod.



2 MATERIALY

2.1  Zrédta uzyskania materiatéw

Przed rozpoczeciem robét Wykonawca w terminie 14 dni roboczych przed
wbudowaniem przedstawi Zamawiajgcemu szczegdtowe informacje dotyczace
proponowanych materiatow tj. zrédta wytwarzania lub zamawiania materiatow
oraz odpowiednie sSwiadectwa, aprobaty i atesty celem akceptaciji.

2.2  Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce
niezwtocznie usuniete z terenu budowy. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg
sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sie z mozliwoscig ich nie przyjecia i niezaptacenia.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni odpowiednie warunki sktadowania i przechowywania
materiatébw, aby tymczasowo sktadowane materiaty do czasu gdy bedg one
potrzebne do robdét byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swojg jakos¢ i wiasciwos$¢ do robét i byty dostepne do kontroli przez Inspektora
Nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materiatbw bedg zlokalizowane w
obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub
poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Po zakonczeniu robét miejsca te powinny by¢ przez Wykonawce doprowadzone
do ich pierwotnego stanu w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory jest
niezbedny do bezpiecznego wykonania prac oraz nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet bedzie wykorzystywany zgodnie z
przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP. Sprzet
mechaniczny oraz srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie, nie
powodowac skazenia gruntu i wody ciekngcymi olejami i paliwem.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z
normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania oraz
przepisami BHP.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw
transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i
wiasciwosci przewozonych materiatdw. Wykonawca bedzie na biezgco usuwac
na wtasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

Wszelkie koszty zwigzane z transportem sprzetu i materiatow na teren budowy
lezg po stronie Wykonawcy w tym miedzy innymi optaty za zajecie pasa
drogowego, uzgodnienia, projekt organizacji ruchu itp.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogdblne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenia prac zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich
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zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, wymaganiami SST oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

Prace prowadzone bedg podczas normalnej eksploatacji zbiornika wodnego
Porgbka.

Zamawiajacy informuje, ze nie bedzie pokrywat Zadnych szkdéd na robotach.
Wykonawca winien ubezpieczy¢ prowadzone roboty.

Wspotpraca Inspektora Nadzoru i Wykonawcy robét

Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jakoscig prac, oceng jakosci materiatdw i postepem robdt w
powigzaniu z przepisami bezpieczehstwa i higieny wykonywania prac. Jest on
upowazniony do kontroli wszystkich prac i materiatdw dostarczonych na budowe
lub na niej produkowanych.

KONTROLA JAKOSCIROBOT

Program zapewnienia jakosci PZJ i bezpieczenstwa roboét

Do obowigzkow Wykonawcy robot nalezy opracowanie i przedstawienie do
akceptacji programu, w ktérym przedstawi zamierzony sposob wykonywania
zadania, mozliwosci techniczne, kadrowe | organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robot zgodnie z zasadami BHP, dokumentacjg projektowg i SST.

PZJ powinien zawierac:

e harmonogram realizacji prac i sposob prowadzenia prac,

e zasady BHP przy pracach na danym obiekcie hydrotechnicznym (m.in.
rodzaj prac, warunki ich wykonywania, procedury, ryzyko zawodowe -
praca na wysokosci, nad wodg i srodki zaradcze),

e wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

¢ wykaz niezbednego sprzetu zapewniajgcego bezpieczne wykonywanie
prac,

e wykaz os6b odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegdlnych elementow robdt,

e system (sposob i procedure) proponowanej kontroli jakosci wykonywanych
robot.

Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako$¢ materiatow.
Na zyczenie Inspektora nadzoru dostarczy dokumentacje fotograficzng
wybranego elementu zakresu robot. Wykonawca zapewni Zamawiajgcemu petng
dostepnos¢ do wykonywanych robot.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary muszg by¢ przeprowadzone zgadnie z
wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiekolwiek badania
wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury
zaakceptowane przez Zamawiajgcego . Przed przystgpieniem do pomiaréow lub
badan, Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na pismie ich wyniki do akceptacji Zamawiajgcemu.

Raporty z badan

Wykonawca kompletuje i przechowuje raporty ze wszystkich badan i
udostepnia je na kazde zyczenie Inspektora Nadzoru.



6.5

6.6

6.7

Certyfikaty i deklaracje
Zamawiajgcy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg :

- posiadajg certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy, ze zapewniono
zgodnosc¢ z kryteriami okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow technicznych — w
odniesieniu do wyrobéw podlegajgcych tej certyfikacji,

- posiadajg certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci z Polskg Normag lub
aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy,

- umieszczone zostaty w wykazie wyrobow nie majgcych istotnego wptywu na
spetnienie wymagan podstawowych dla obiektéw budowlanych oraz wyrobow
wytwarzanych i stosowanych wedtug tradycyjnie uznanych zasad sztuki
budowlangj,

- 0znaczone sg znakowaniem CE, dla ktérych dokonano oceny zgodnos$ci ze
zharmonizowang normg europejskg wprowadzong do zbioru Polskich Norm,
z europejskg aprobatg techniczng lub krajowg specyfikacjg techniczng
panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej uznawang przez Komisje
Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi,

- znajdujg sie w okreslonym przez Komisje Europejskg wykazie wyrobow
majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych
producent wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej.

W przypadku materiatow, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez
SST, kazda partia przeznaczona do zabudowania musi posiada¢ te dokumenty,
okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢é w/w dokumenty wydane przez
producenta, ktére Wykonawca przedtozy Inspektorowi Nadzoru.

Atesty jakosci materiatéw i urzadzen

W przypadku materiatow dla ktérych SST wymagajg atestéw, kazda partia
dostarczona na budowe winna posiada¢ odpowiedni atest okreslajagcy w sposob
jednoznaczny jej jakosc¢ i cechy.

Dokumenty budowy

Wykonawca zobowigzany jest do wiasciwego prowadzenia dokumentacji
budowy, ktoéra obejmuje :
1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konica
okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Kierowniku budowy. Zapisy w
dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezgco i powinny dotyczy¢
przebiegu robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i
gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢
opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy powinny by¢
czytelne, dokonane trwatg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim bez przerw. Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne
dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone
datg i podpisem Kierownika budowy i Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci :
« date przekazania Wykonawcy placu budowy,
» date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,



* uzgodnienie przez Zamawiajgcego harmonogramu robdét,

* terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoélnych elementéw robdt,

* przebieg robdt, trudnosci oraz przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,

* uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

« daty, zarzadzenia, wstrzymania robo6t, z podaniem powodow,

» zgtoszenia i daty odbiorow robét zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu,
czesciowych i koncowych odbioréw robaét,

* wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

« stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania roboét
podlegajgcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z
warunkami klimatycznymi,

» zgodnosc¢ rzeczywistych warunkéw i parametréw budowli hydrotechnicznych z
ich opisem w dokumentacji projektowej,

» dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robaét,

« dane dotyczace jakosci materiatéw oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem kto je przeprowadzat,

* wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je
przeprowadzat,

* inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy

powinny by¢ przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig. Decyzje

Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis Projektanta do

dziennika budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania

polecen Wykonawcy robot.

2. Ksiega obmiaréw

Ksiega obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego
postepu kazdego z elementow robdét. Obmiary wykonywanych robot
przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do
rejestru obmiardw.

3. Dokumenty certyfikujgce

Aprobaty Techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnos$ci atesty dla
materiatdw i produktow przemystowych, orzeczenia o jakosci materiatéw,
receptury robocze, wyniki badan kontrolnych wykonanych przez Wykonawce
zgodnie z SST, powinny by¢ gromadzone w formie zaakceptowanej w PZJ.

Dokumenty te winny by¢ dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawione do

wgladu na kazde jego zyczenie. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru

robot.

4. Dokumentacja fotograficzna

Wykonawca robo6t zobowigzany jest do wykonania dokumentacji fotograficzne;j
obiektu przed przystgpieniem do robét, w trakcie realizacji i po zakonczeniu
remontu. Dotyczy to réwniez podwodnego zakresu robét.

5. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie opréocz wymienionych w punktach (1)-(3)
nastepujgce dokumenty:

a) zgtoszenie robot

b) protokoty przekazania placu budowy

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne

d) protokoty odbioru robét

e) protokoty z narad i ustalen

f) korespondencje na budowie



~

7.1

7.2

7.3

7.4

6. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane przez Wykonawce na placu
budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z
dokumentéw budowy powinno spowodowac jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze
dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wglagdu na Zzyczenie
Zamawiajgcego.

OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot winien okreslic faktyczny zakres wykonywanych robot w
jednostkach ustalonych w przedmiarze robét — kosztorysie ofertowym i w SST.
Obmiaru robdét dokonuje Wykonawca, po pisemnym powiadomieniu Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru na co najmniej 3 dni
robocze przed tym terminem.

Obmiar odbywac sie bedzie w obecnosci Inspektora Nadzoru i podlega jego
akceptaciji.

Wyniki obmiaru nalezy wpisac do Ksiegi Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie czy opuszczenie w ilosciach podanych w
przedmiarze robot — kosztorysie ofertowym lub SST nie zwalnia Wykonawcy od
ukonczenia wszystkich robodt. Btedne dane zostang poprawione zgodnie z
instrukcjg przedstawiong Zamawiajgcemu na pismie.

Zasady okreslania ilosci robét i materiatéw

Dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego, o ile nie ustalono inaczej,
pomiary dokonywane bedga w obowigzujgcych jednostkach dtugosci, objetosci,
powierzchni, ilosci, masy.

Zuzycie betonu mierzone bedzie by¢ w metrach szesciennych.
Wszelkie inne materiaty bedg mierzone w jednostkach okreslonych w
Dokumentacji Projektowej oraz w SST.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy powinny by¢ zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru i posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji. Urzadzenia i sprzet
pomiarowy winien dostarczy¢ Wykonawca.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy bedzie przez Wykonawce utrzymywany
w nalezytym stanie przez caty czas robot.

Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach i zmiany
Wykonawcy. Obmiary robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania.

Obmiary robo6t ulegajgcych zakryciu przeprowadza si€ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do odbioru oraz konieczne obliczenia winny by¢ wykonane w
sposob czytelny, zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objetosci winny by¢ uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Ksiegi Obmiarow, a w razie braku miejsca mogg by¢
dotgczone w formie oddzielnego zatgcznika do tej ksiegi, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.
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8.1

8.2

8.3

ODBIOR ROBOT

Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym
etapom odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale
Wykonawcy:

a) odbiorowi robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
b) odbiorowi cze$ciowemu - miesiecznemu

c¢) odbiorowi koncowemu

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie
ilosci i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng
zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robét. Odbioru dokonuje
Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca
wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
Nadzoru. Odbidr powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3-ch dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jakosc i ilo$¢ robot ulegajgcych
zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw zawierajgcych
komplet wynikéw przeprowadzonych pomiaréw, w konfrontacji z dokumentacjg
projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia odchylen od
przyjetych wymagan i innych wczesniejszych ustalen Inspektor Nadzoru ustala
zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczgce zmian i korekt.
Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub
robotach dodatkowych Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru
podane w SST dotyczgcych danej czesci robaot.

Odbiér koncowy

8.3.1 Zasady odbioru konhcowego robét

Odbior koncowy robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét
oraz gotowosc¢ do odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzona przez Kierownika
robét wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o
tym fakcie Zamawiajgcego. Zakonczenie robot musi by¢é potwierdzone przez
Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika Budowy. Warunkami pozwalajgcymi
na dokonanie wpisu potwierdzajgcego zakonczenie robot sg wykonanie i
przekazanie Inspektorowi Nadzoru kompletnych badan i pomiaréw wymaganych
przez SST.

Odbioér koncowy robdt powinien nastgpic w terminie ustalonym w warunkach
umowy, liczac od dnia zgtoszenia tego faktu na pisSmie Zamawiajgcemu i
stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru kompletnosci dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbidr koncowy robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w
obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.
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Komisja dokonuje ostatecznego odbioru robédt, jezeli ich ilos¢ i jakos¢ w
poszczegolnych asortymentach jest zgodna z wymaganiami Dokumentaciji
Projektowej, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru .

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robdt w
poszczegolnych asortymentach odbiega od wymaganej dokumentacijg projektowa
i SST Komisja wyznacza termin na usuniecie wad i usterek i do tego czasu
wstrzymuje sie realizacje faktury Wykonawcy.

8.3.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robdt jest
protokét odbioru ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowac nastepujgce dokumenty :

1. Dokumentacje podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli
zostata sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,

2. SST (podstawowe z dokumentow umowy | ew. uzupetniajgce lub zamienne)

3. Dzienniki budowy i Ksiegi (Rejestry) obmiardw (oryginaty)

4. Wyniki pomiaréw kontrolnych zgodnych z SST,

5. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow
zgodnie z SST,

6. Sprawozdanie powykonawcze wraz z dokumentacjg fotograficzng robét.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

8.4  Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie przed uptywem 3 letniego okresu
rekojmi wykonanych robét. Odbiér pogwarancyjny powinien by¢ dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie
8.4. ,0dbidr ostateczny robot”.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1 Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatnosci jest zryczattowana cena za jednostke obmiarowg roboét
skalkulowana przez Wykonawce dla danej pozycji w przedmiarze robdt —
kosztorysie ofertowym.

Zryczattowana cena jednostkowa uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i
badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST i
dokumentacji projektowej. Zryczattowana cena jednostkowa robot bedag
obejmowac :

e robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,

e wartosc¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkéw i transportu na teren budowy,

wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami,

wszelkie koszty zwigzane z dodatkowymi czynnosciami, ktére sg konieczne do
wykonania aby zgodnie z dokumentacjg projektowa, przepisami i sztukg
budowlang prawidtowo zrealizowaé roboty.

Zryczattowana cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang
pozycje w przedmiarze robot — kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza
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mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robét objetych tg pozycja
kosztorysowa.

10

1.

2.

PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (tekst jednolity Dz.U. nr
207 poz. 2016 z 2003r),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz
szczegotowego zakresu robot budowlanych, stwarzajgcych zagrozenie
bezpieczenstwa i zdrowia (Dz.U. Nr156, poz.1256),

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych
(Dz.U. Nr48 poz.401).

13



TO0L0O0  Budowa rurociggu kablowego

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét — Budowa rurociggu kablowego.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji robot wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3 Zakres robé6t objetych SST

W zakres prac wchodzi :
e Wykonanie przeciskow hydraulicznych
¢ Przygotowanie wykopdéw otwartych
e Utozenie rurociggu w wykopie
e Zasypanie wykopu i zageszczenie gruntu
e Odtworzenie nawierzchni

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot

4.

5.

Przed przystgpieniem do prac trasy powinny zosta¢ wytyczone przez geodete
Rurociggi powinny zosta¢ utozone zgodnie z decyzjami ZDP,ZDW i Gminy
Gotdap lub jezeli brak takiej informacji na gtebokosci minimum 0,8m. Po
wstepnym obsypaniu rurociggu nalezy utozyC tasme ostrzegawcza koloru
pomaranczowego ,Uwaga Kanat Technologiczny” .Nalezy zastosowac rury
RHDPE 40/3,7 w ciggtosci unikajgc fgczenia. Jezeli nastgpi uzasadniona
koniecznos¢ wykonania potgczenia nalezy zastosowal zitgczki typowe
skrecane do rur RHDPE 40/3,7.

Przepusty wykonywa¢ urzgdzeniem przeciskowym z gtowicg 130mm , po
wykonaniu przeciskow nalezy wciggngc¢ rury przepustowe HDPE 110/6,3 .
Rura HDPE RHDPE40/3,7 podczas rozwijania powinna by¢ umieszczona na
rozwijaku aby unikng¢ skrecen i naprezen.

W miejscach demontazu nawierzchni twardych nalezy odtworzy¢é podbudowe
o parametrach niegorszych niz przed demontazem. Grunt po zsypaniu
zageszczac¢ warstwami co 20 cm zageszczarkg ptytowa.

Jedna z rurociggdbw jest przeznaczony do wdmuchania kabla
Swiattowodowego a drugi do prowadzenia kabla elektroenergetycznego ,
rurocigg z kablem elektroenergetycznym nie moze zosta¢ wprowadzony do
studni i dopuszcza sie wykonanie technologicznych tgczen skrecanych co
250,0m.

. Materiaty

e Rura RHDPE 40/3,7

e Rura RHDPE 110/6,3

Sprzet

Urzadzenie przeciskowe, koparka ggsiennicowa, zageszczarka ptytowa,
samochod dostawczy

Ogdlne zasady wykonania robét:

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST

Kontrola jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST. Sprawdzeniu bedzie

podlegata na odbiorze rob6t zanikowych przed przedstawiciela UM Gotdap lub
dokumentaciji fotograficznej

6.

Obmiar robét.
Budowa rurociagéw bedzie rozliczany w metrach.

7. Odbior robot

Odbidr robét nalezy wykonaé zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogodlnej.
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8. Podstawa platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalono w SST oraz
umowie.

T01L01  Budowa studni kablowych

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t — budowa studni kablowych
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robét objetych SST
W zakres prac wchodzi :

e Przygotowanie i posadowienie studni SK-1

¢ Przygotowanie i posadowienie studni SKR-1

¢ Regulacja studni SKR-1
1.4 Ogdélne wymagania dotyczgce robot
Studnie dostarczone na budowe winny legitymowac sie deklaracjg zgodnosci
producenta , by¢ odpowiednia wysezonowane i pozbawione wad i peknie¢. W
projekcie przewidziano typowe studnie SK-1 jako przelotowe oraz studnie SKR-1
jako studnie przewidziane do montazu mufy Swiattowodowe;j.
Studnie SK-1 dwuelementowe posiadajg scalong rame z korpusem wiec nalezy je
posadowi¢ od razu wzgledem ternu ze powody braku mozliwos¢ pdzniejszej
regulacji. Studnie SKR-1 mozna montowa¢ w dwéch etapach , drugim etapem jest
wyregulowanie ramy i pokrywy wzgledem terenu. Wszelkie podniesienie studni
nalezy wykonac¢ bloczkami betonowymi lub kostkg brukowg a ubytki i wejscia rur do
studni nalezy wyprawi¢ zaprawg murarskg. Niedpuszcza sie stosowanie pianek
pouliretanowych. Studnie po montazu w srodku powinny mie¢ naniesiony numer
porzadkowy w kolorze czarnym w sposob trwaty .

2. Materiaty
e Studnie Kablowe SK-1,SKR-1

3. Sprzet

podnosnik HDS, samochdéd dostawczy
4. Ogolne zasady wykonania robét:
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST
5. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST. Sprawdzeniu bedzie polegata
na wizualnej ocenie prac , regulacji wzgledem terenu i sposobie wykonczenia
studni wewnatrz.
6. Obmiar robét.

Montaz studni bedzie rozliczany w sztukach.
7. Odbiér robét
Odbidr robdt nalezy wykonac¢ zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogolne;j.
8. Podstawa ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalono w SST oraz umowie.
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T.0102 Budowa masztu

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét — wykonanie masztu dla kamer.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji rob6ét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST

W zakres prac wchodzi :
e posadowienie stupa aluminiowego 6,0m
e Posadowienie fundamentu prefabrykowanego B-51

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot

4.

5.

W gruncie wykop pod fundament nalezy wykona¢ mechanicznie koparkag
ggsiennicowg lub wiertnicg . Nalezy posadowi¢ fundamenty prefabrykowane
typu B-51 grunt wokdt fundamentdéw zagesci¢ lub w przypadku gruntéw
organicznych i wysadzeniowych wymieniCc na pospotke. Na tak
przygotowanym fundamencie posadowi¢ stup aluminiowy w sposob reczny i
przykreci¢ do fundamentu na $ruby montazowe nalezy zatozy¢ kapturki
ochronne lub obkurczy¢ rekaw termokurczliwy. Od studni do masztéw nalezy
wykonac przepust rurg gietkg DVK 40 do przeprowadzenia kabli UTP.

Slup po posadowieniu powinien zosta¢ wypionowany przez geodete

. Materialy

e stup aluminiowy 6,0m
e fundament prefabrykowany B-51
e rura DVK 40

. Sprzet

Koparka gagsiennicowa

Ogodlne zasady wykonania robét:

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST

Kontrola jakosci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST. Sprawdzeniu bedzie

pionowanie stupa wzgledem terenu .

6.

Obmiar robét.
Wykonanie masztow bedzie rozliczane w sztukach.

7. Odbioér robot

Odbidr robot nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogolnej.

8. Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalono w SST oraz
umowie.
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TOL0O3  Budowa szafki teletechnicznej

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét — budowa szafek teletechnicznych.
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3 Zakres robo6t objetych SST
W zakres prac wchodzi :
e posadowienie szafki teletechnicznej w obudowie termoutwardzalnej
o doposazenie szafki w czesci elektrycznej
e doposazenie szafki w czesci teletechnicznej
e pomiary elektryczne
1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot
Nalezy zastosowac szafki w obudowie termoutwardzalnej w kolorze biatym z
zamkiem o wymiarach wskazanych w projekcie wykonawczym. Od szafek do
studni wykona¢ przepust z rury DVK 40 do prowadzenia kabla
Swiattowodowego.
Kabel elektroenergetyczny wprowadzi¢ bezposrednio z rurociggu kablowego
RHDPE 40/3,7. Szafki nalezy uziemi¢ i doposazy¢é w ochronnik przepiec ,
wytgcznik réznicowo-prgdowy typu B i wylgcznik nadmiarowopradowy .
Stosowac osprzet typowy dostepny zgodny z projektem wykonawczym. Przed
montazem uzyska¢ akceptacje zmawiajgcego karty katalogowej wybranego
producenta .
Szafki nalezy doposazy¢ w zasilacz DC 48V , UPS minimum 500VA |,
niezarzadzany switch przemystowy. wyposazone w 4 porty gigabitowe PoE
plus(Power over Ethernet), zgodne ze standardem IEEE 802.3af,|IEEE
802.3at, oraz jeden port swiattowodowy SFP. Gtéwng zaletg portow PoE+ jest
to, ze umozliwiajg jednoczesny transfer danych oraz zasilanie na dystansie do
100m, bez koniecznosci stosowania dodatkowych kablipoza kablem
skretkowym. Przetgcznik ma solidng, metalowg obudowe zgodng z IP30, ktéra
pozwala na montaz nascienny badz na standardowej szynie DIN. Moze
pracowac w niskiej temperaturze w zakresie od -40 do 75°C.
Gtéwne parametry projektowanych przetgcznikéw przemystowych:

Cechy zarzadzania

Typ przetgcznika niezarzadzalny
Przetgcznik wielowarstwowy Warstwa 2 - L2

tacznosé

Podstawowe przetgczanie RJ-45 5

Liczba portow Ethernet

Podstawowe przetgczania Gigabit Ethernet (10/100/1000)
Ethernet RJ-45 porty typ

llos¢ slotow Modutu SFP 1

Sie¢ komputerowa

Standardy komunikacyjne IEEE 802.3af,IEEE 802.3at
Przekazanie danych

Przepustowosc¢ 12 Gbit/s
rutowania/przetgczania

Wielkos¢ tabeli adresow 2000 wejscia

Zgodny z Jumbo Frames Tak

Rozszerzenie Jumbo Frames 9216
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Parametry

Materiat obudowy

Kod IP

Montaz nascienny / rzutowanie
na sufit

Montaz DIN na szynie
Bezpieczenstwo

Standardy EMC

Metal
IP30
Tak

Tak

AS/NZS  62368.1 CAN/CSA
C22.2 No0.62368-1
EN/IEC/UL62368-1

AS/NZS CISPR 32, A CAN/CSA-

CISPR 22 CISPR 22; CISPR 32
EN55024; EN55032, A EN61000-
6-2, IEC61000-6-4, A FCC 15B,
A ICES-003, 6 A VCCIA

Certyfikaty WEEE, RoHS
Praca

Rozmiar bufora 128 KB
Zarzadzanie energiag

Maksymalne zuzycie mocy 109.6 W
Zasilanie przez Ethernet

Obstuga PoE Tak

Power over Ethernet Plus (PoE 4

+) ilo$¢ portéw

Parametry techniczne niezarzadzalnych przetgcznikdw przemystowych mogg
by¢ rébwnowazne lub wyzsze.

Niezarzgdzane przetgczniki przemystowe wyposazy¢ we wktadki mini gibic
SFP SM fala 1310nm 2xLC o parametrach:

Sie¢ komputerowa

Maksymalna 1250 Mbit/s
szybkos¢ przesytania

danych

tacznosé

Technologia Wired
tgcznosci

Praca

Maksymalny dystans 10000 m
transferu

Dtugos¢ fali 1310 nm
Wrazliwos¢ -36 dBm
Cechy zarzadzania

Hot-swap Tak
Warunki zewnetrzne

Zakres  temperatur -5-70°C
(eksploatacja)

Zakres  temperatur -40-85°C
(przechowywanie)

Zakres  wilgotnosci 0-85%
wzglednej

Dopuszczalna 0-85%

wilgotnosé wzgledna

2. Materiaty
e szafka termoutwardzalna 860x460
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roztacznik izolacyjny 32A

wytacznik réznicowopragdowy typu B 30mA
wytacznik nadprgdowy B2

zasilacz 48V DC

UPS 500VA

przetgcznik niezarzgdzany

wkfadka mini gibic SFP

3. Sprzet
Samochdd dostawczy, miernik uziemienia, miernik rezystancji izolacji
4. Ogblne zasady wykonania robét:
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST
5. Kontrola jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST. Kontrola potgczen i
protokét z pomiarow elektrycznych
6. Obmiar robét.
Wykonanie szafek teletechnicznych bedzie rozliczane w sztukach.
7. Odbiér robot
Odbidr robot nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogodlne;j.
8. Podstawa ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci ustalonow SST oraz
umowie.

T0L04  Montaz kamer wizyjnych

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robét — montaz kamer .
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3 Zakres robo6t objetych SST
W zakres prac wchodzi :
e Dostawa kamer wraz z osprzetem,
e Montaz kamer
1.4 Ogoélne wymagania dotyczgce roboét
Kamery winny by¢ zamontowane w sposob gwarantujgcy szczelnos¢ obudowy
oraz niezawodnosc¢ podtgczenia przewodow .
Kamery z szafkg teletechniczng potaczy¢ kablami UTP kat. 5E.
Kamere zainstalowaé na maszcie aluminiowym przy zastosowaniu
dedykowanego uchwytu nastupowego mocowanego tasmami stalowymi
nierdzewnymi. Nie dopuszcza sie stosowania tasm ocynkowanych.

Gtéwne parametry projektowanych kamer obserwacyjnych:

-obudowa wandaloodporna typu ,bullet”

- Przetwornik: 1/2" Progressive Scan CMOS

- Rozdzielczo$¢: 8Mpx (3840 x 2160) @ 20kl/s

- Obiektyw: motozoom 2.7~13.5 mm (kat widzenia: 114° ~ 44°)

- Metoda kompresji obrazu: H.265+ / H.265 / H.264+ / H.264 /| MJPEG

- Czutosc: kolor: 0.008 Lux @ (F1.2, AGC ON), 0.011 Lux @ (F1.4, AGC ON)
- Oswietlacz IR: zasieg do 60m

- Klasa szczelnosci: IP66
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- Klasa odpornosci mechanicznej: IK10

- Funkcje: 120dB WDR, BLC, 3D DNR, ROI: 1 obszar, 3 strumienie

- Wbudowany slot na karte micro SD / SDHC / SDXC

- Zasilanie: 12 VDC, 1.2A; PoE (802.3at, class 4);

- Temperatura pracy: od -30 °C do +60 °C

Parametry zastosowanych kamer muszg spetniaC wymagania z powyzszej
specyfikacji, dopuszcza sie zastosowanie kamer o parametrach
rownowaznych lub wyzszych.

2. Materiaty
e Kamery wizyjne
e Uchwyt nastupowy
3. Sprzet
drabiny, podnosnik koszowy
4. Ogodlne zasady wykonania robét:
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w SST.
5. Kontrola jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST.
6. Obmiar robét.
Montaz kamer bedzie rozliczany w sztukach.
7. Odbiér robot
Odbidr robét nalezy wykonaé zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogolnej.
8. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalono w SST oraz umowie.

TOL05 Montaz okablowania wewnatrzbudynkowego

1. Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot — wykonanie tras kablowych wraz z
montazem kabla swiattowodowego na terenie UM Gotdap

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji rob6ét wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t objetych SST
Trasy kablowe przebiega¢ bedag na kazdej kondygnaciji budynku urzedu Gotdap
przy Placu Zwyciestwa 14
W zakres prac wchodzi :

¢ Otwarcie istniejgcych korytek/ kanatéw instalacyjnych
¢ Montaz swiattowodowego kabla 48J w korytkach/kanatach

1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot
Otwarcie istniejgcych kanatéw/korytek a w przypadku uszkodzenia wymiana
na nowe o rownowaznych parametrach. Kabel umiesci¢ w korytkach unikajgc
zagie¢ i z nalezyta starannoscig niedopuszczajgca do przekroczenia
maksymalnego promienia gieci zastosowanego kabla. Po wykonanym
montazem  stan  kabla  Swiattowodowego  potwierdzic = pomiarami
reflektometrycznymi z przetgcznicy. Kabel 48J zakonczy¢ na przetgcznicy w
szafie RACK w standardzie SC/APC . Nastepnie skrosowacC porty z
przetgcznicy z przetgcznikiem rdzeniowym przy pomocy patchcordow
SC/APC-LC/PC.
W przypadku koniecznosci doposazenia przetgcznika rdzeniowego we wktadki
zastosowaé mini gibic SFP SM fala 1310nm 2xLC o parametrach:
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Sie¢ komputerowa

Maksymalna 1250 Mbit/s
szybkos¢ przesytania

danych

tacznosé

Technologia Wired
tgcznosci

Praca

Maksymalny dystans 10000 m
transferu

Dtugos¢ fali 1310 nm
Wrazliwosc¢ -36 dBm
Cechy zarzadzania

Hot-swap Tak
Warunki zewnetrzne

Zakres  temperatur -5-70°C
(eksploatacja)

Zakres  temperatur -40 -85 °C
(przechowywanie)

Zakres  wilgotnosci 0-85%
wzglednej

Dopuszczalna 0-85%

wilgotnosé wzgledna

2. Materiaty
o Kabel swiattowodowy Z-XOTktsd SM 48J
e Przefacznica PS-19/48 2U
e Adaptery SC/APC
e Patchcordy SC/APC-LC/PC

3. Sprzet
reflektometr, spawarka swiattowodowa
4. Ogodlne zasady wykonania robét:
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST
5. Kontrola jakosci roboét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w SST.
Sprawdzeniu bedg podlegaty pomiary i estetyka montazu
6. Obmiar robét.

Wykonanie instalacji wewnatrzbudynkowej bedzie rozliczane w m.
7.0dbiér robot

Odbidr robot nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogdlne;j.
8. Podstawa ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci ustalonow SST oraz

umowie.
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T0106  Montaz okablowania w kanalizacji

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot - wykonanie okablowania
swiattlowodowego w  kanalizacji wraz z wykonaniem muf
swiattlowodowych
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji rob6ét wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3 Zakres robo6t objetych SST
W zakres prac wchodzi :
¢ \Wcigganie/Wdmuchiwanie kabla swiattowodowego
e \Wykonanie ztgczy spawanych
1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot
W istniejgca kanalizacje oraz w nowe rurociagi nalezy wdmuchac kable
Swiattowodowe 24J i 48J. Dopuszcza sie mozliwos¢ wciggania recznego kabla
na odcinkach do 120m . Odcinki powyzej 120,0m nalezy wdmuchac¢ uzywajgc
ptynu poslizgowego. W miejscu potagczenie kabli 24J i 48J zastosowac¢ mufe
kapturowg typu FOSC-400B4 do 96 spawow lub inng o parametrach
rownowaznych zaakceptowang przez zamawiajgcego. W studni z mufg nalezy
zainstalowac aluminiowy stelaz zapasu 500m z mozliwoscig nawiniecia
minimum 45m zapasu kabla . Na kablach zainstalowac przywieszki kablowe
zawierajgce takie informacje jak :
e relacja
e wiasciciel
e rok budowy
e pojemnosc¢
Widkna swiattowodowe spawac¢ zgodnie ze schematem rozptywu widkien z
zastosowaniem kolorystyki zastosowanej w dokumentacji wykonawcze; .
Po wykonaniu potgczen spawanych nalezy wykonac¢ pomiary kontrolne ,
spawy nie powinny wykazywac wiekszej ttumiennosci niz 0,3dB .
Zastosowa¢ mufy FOSC-400A4 do 24 spawdéw studniach SKR-1
zlokalizowanych w bezposrednim sgsiedztwie masztéw

2. Materiaty
Kabel swiattowodowy Z-XOTktsd SM 48J
Kabel swiattowodowy Z-XOTktsd SM 24J
Kabel swiattowodowy Z-XOTktsd SM 4J
Mufa Swiattowodowa FOSC-400A4
Mufa Swiattowodowa FOSC-400B4
Stelaz Zapasu
e Przywieszka Kablowa
3. Sprzet
Spawarka swiattowodowa, reflektometr , wdmuchiwarka
4. Ogblne zasady wykonania robét:
Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST
5. Kontrola jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w SST. Sprawdzeniu bedzie
podlegaty pomiary i dokumentacja fotograficzna wykonanych muf oraz estetyka
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montazu w studniach
6. Obmiar robét.
Wykonanie okablowania bedzie rozliczane w metrach.
Montaz ztgczy Swiattowodowych bedzie rozliczane w sztukach.
7. Odbiér robét
Odbiodr robét nalezy wykonaé zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogolnej.
8. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalonow SST oraz
umowie.
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T.0L07 Montaz kabli zasilajgcych

1. Wstep

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru rob6t — montaz zasilania do szaf monitoringu

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST
W zakres prac wchodzi :

e Wocigganie do rurociggu kabli YKY 3x10mm2

1.4 Ogdélne wymagania dotyczace robot
Kabel zasilajgcy typu YKY 3x10mmz2 nalezy wciggna¢ do rurociggu kablowego RHDPE
40/3,7 . Rurocigg z kablem zasilajgcym nie bedzie wprowadzony do studni z tego
powodu nalezy wciggac kable zasilajgce przed zasypaniem wykopu . Dopuszcza sie
zostawienie pilota z linki stalowej i wciggniecia kabla po zamknieciu wykopow.
Kabel nalezy rozszy¢ na roztgczniku izolacyjnym w projektowanej szafie. Punktem styku
jest listwa zasilajgca istniejgcych szaf kablowych.

2. Materiaty

e Kabel YKY 3x10mm2

3. Sprzet
Wociggarka

4. Ogdélne zasady wykonania robét:
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST

5. Kontrola jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST.

6. Obmiar robét.
Wykonanie masztow bedzie rozliczane w metrach

7. Odbiér robot
Odbidr robét nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogdlnej.

8. Podstawa ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalono w SST oraz umowie.
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T01L08 Konfiguracja systemu monitoringu wizyjnego

1. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania i odbioru robot — konfiguracja uktadu monitoringu
wizyjnego, testowanie ukladu i szkolenie pracownikdw w zakresie
obstugi.
1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdétowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu realizacji robét wymienionych w
punkcie 1.1.
1.3 Zakres robo6t objetych SST
W zakres prac wchodzi :
e Konfiguracja i uruchomienie kamer monitoringu wizyjnego
¢ Implementacja nowych kamer w istniejgcym systemie
e Testowanie uktadu.
e Szkolenie pracownikdw w zakresie obstugi systemu.
1.4 Ogélne wymagania dotyczace robot
System przed zgtoszeniem do odbioru koncowego robét winien byc
skonfigurowany i przetestowany. Nalezy sprawdzi¢ poprawnosc¢ dziatania
nowych kamer w istniejgcym systemie monitoringu oraz dokona¢ regulaciji
obrazu
2. Materiatly
Nie dotyczy.
3. Sprzet
Nie dotyczy.
4. Ogoblne zasady wykonania robét:
Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST.
5. Kontrola jakosci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST.
6. Obmiar robét.
Konfiguracja uktadu wraz z testowaniem oraz szkolenie obstugi bedzie
rozliczane jako komplet.
7. Odbiér robot
Odbiér robét nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami SST z czesci ogodlnej.
8. Podstawa platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci ustalono w SST oraz uméw
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